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Il Vmebus è uno standard ampia-
mente utilizzato nelle applicazioni
industriali, medicali e militari in cui
siano richieste elevate prestazio-
ni, la massima affidabilità e una
grande flessibilità nella gestione
delle configurazioni di sistema. In
questo articolo sarà illustrato l’uti-
lizzo delle schede VmeBus per
l’implementazione in tempi rapidi
di un progetto molto complesso
quale può essere un sistema di
controllo real-time per un robot
chirurgico. Questo apparato con-
siste in tre bracci antropomorfi che
vengono pilotati dal chirurgo attra-
verso dei comandi che ne regi-
strano i movimenti delle mani e
trasmettono il segnale al robot
che è in grado calibrare il movi-
mento ad esempio demoltiplican-
done l’ampiezza ed eliminando il
tremore delle mani per interventi
in zone delicate.  
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